
VECTOR TENSIÓN PARA UNA ORIENTACIÓN CUALQUIERA:
MATRIZ DE TENSIONES
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Es posible conocerlo si se conocen los vectores tensión
correspondientes a los planos coordenados
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EQUILIBRIO EN UN TETRAEDRO DIFERENCIAL



∑ = 0
rr

F
( )

( )

( )⎪
⎪
⎩

⎪⎪
⎨

⎧

=

=

=

∑
∑
∑

0

0

0

z

y

x

F

F

F

EQUILIBRIO DE FUERZAS
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Sustituyendo: ( ) γτβτασσ zxyxxx ++=

Hay otras dos 
ecuaciones de 
equilibrio:
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En formato 
matricial:
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Abreviado: [ ] nT
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[T]  MATRIZ DE TENSIONES
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