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VECTOR TENSIÓN PARA LOS PLANOS COORDENADOS
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VECTOR TENSIÓN PARA UNA ORIENTACIÓN CUALQUIERA:
MATRIZ DE TENSIONES
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EQUILIBRIO EN UN TETRAEDRO DIFERENCIAL
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EQUILIBRIO DE FUERZAS
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Sustituyendo:

Hay otras dos 
ecuaciones de 
equilibrio:

En formato 
matricial:
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