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Desplazamiento:
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HIPOTESIS:
- Desplazamientos pequenos
- Las derivadas de los desplazamientos son pequeias
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dr’ =[l]dr +[Q]dr +[D]|dr

- [I]dF es una

- [Q2] y [D] son

[]dr y [D]dF son operaciones



EFECTODE[H]  [Q]dr = & xdr j
Siendo:

[Q2]: Matriz de giro

(0 - w, o, )
[Q] =| W, 0 — Wy
0, o, 0 )

0: Angulo de giro

@xdf|=r-6 !
. Igualando:|& x dr | = [dr|-sen v -0 /

r =|dr|seny /

Como | x dr| = [dF|-|@|-sen y, igualando queda demostrado /

Eje de giro /



EFECTO DE [D]



EFECTO DE [D]

[D]dr =[D]ndr
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EFECTO DE [D] /
Significado de ¢,

g,. Deformacion longitudinal (unitaria)
dr’

Significado de %ym P
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Significado de o 7 (otra vision) ﬁ/‘
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Significado de %}/m (otra vision)
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Significado de %ym (otra vision)
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SIGNIFICADO DE [D]:
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CONTENIDO DE [D]:
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RELACIONES [D]4i :
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